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Produtos para Ensino Médio,
Vocacional e Ensino Superior
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KITS
EDUCACIONAIS



0 INFINITE" Learning

A solugdo de ensino da DK8 Tecnologia
Educacional é composta por um sistema
fisico, material diddtico impresso e uma
plataforma de software interativa que guia
o aprendizado do aluno de maneira cria-
tiva e instigante. Para todas as dreas do
ensino tecnolégico abrangidas por nossas
solugdes, existe uma vasta biblioteca para
pesquisa. Além disso, aluno e professor,
poderdo durante a jornada da aprendi-
zagem, utilizar um pacote de atividades
organizados por complexidade na ferra-
menta de Software INFINITE Learning.

O INFINITE Learning é uma plataforma com uma interface intuitiva e facilitadora & aprendi-
zagem das tecnologias. Professor e aluno navegardo por um sistema que disponibiliza sintese
tedrica e atividade prdtica para cada tema abordado com: introducéo; objetivos propostos;
tempo médio de execugdo; lista de todo material necessério para execucdo da prdtica e um
passo a passo para uma orientacdo completa do usuério.

Metodologia DK8 - Infinite Learning:
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Sintese Tedrica Atividade Pratica Passo a passo Atividade Resolvida
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Teoria Préatica

A qualquer momento, o professor pode acessar de maneira interativa e permitir que o aluno
visualize a resolucéo de cada atividade. O INFINITE Learning facilita e auxilia o professor no
processo de acompanhamento e monitoramento individual de aprendizagem e permite que o
professor faga os ajustes pedagdgicos necessdrios.

A funcdo Hardware Module, estd inclusa em todas as bibliotecas do Software INFINITE Lear-
ning. O usudrio pode facilmente encontrar todos os componentes, simbologia e descritivo do
sistema fisico DK8.
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AutoSystem

o INFINITE® | Simulator |

O INFINITE Simulator permite a simulacéo de diversos processos existentes no mundo da auto-
magdo. Desenvolvido pela DK8, possui uma mecénica ultrarrealista que transforma qualquer
computador em um ambiente com processos virtuais.

Disponibiliza a comunicagdo direta com os principais fabricantes de CLP do mercado. Também
permite a comunicac@o com qualquer dispositivo de controle microprocessado através de pla-
ca de aquisicdo de dados (placa DAQ).

Separagdo de Caixas

O sistema de separagdo de caixas automdtica
ambienta o programador do CLP em um
processo industrial, composto por sensores,
esteira e o’ruodores pneumohcos O usudrio
vivenciard um processo que ird separar as
caixas de acordo com sua altura.
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O wusudrio estard imerso a uma interface
realistica em um sistema semaférico para o
controle de tradfego de veiculos e pedestres.

O Tornando possivel o desenvolvimento de testes
da légica do dispositivo de controle.

Comanoo

@oe

Misturador

Permite a programacdo de um processo de
mistura de tintas utilizando os padrées: RGB,
RYB e CMYK. O sistema é composto por
tanques, vdlvulas e um mixer que recebe os
fluidos vindos dos tanques carregados de

liquidos. @
cee@

Envase

Permite a automacdo de um processo de
envase através do enchimento de garrafas.
Disponibiliza  esteira  para  transporte
das garrafas, sensores para controle da
movimentacdo das garrafas e vdlvula para
liberacao do fluido.

Pesagem de Caixas

Permite a separagdo dos frascos, seguindo o
critério de pesagem deles. O fluxo destes sdo
desviados, segundo a medicdo de massa de
cada frasco. Além das esteiras, o processo conta
com sensores para controle de fluxo do sistema.

Principais Caracteristicas

* Possui uma perfeita visualizacdo do processo utilizando 6 dngulos de cdmeras fixas;
* Mais de 20 pontos de |I/O para total controle dos processos;

* Tecnologia inovadora com imagens 3D, que permite interagdo entre os objetos e os
cendrios.
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AutoSystem

Sistema completo para estudos em CLP e IHM

AUTOSYSTEM

Sistema de ensino em Automagdo Industrial desenvolvida pela DK8 com a mais moderna tec-
nologia dos principais fabricantes de CLP e IHM do mercado na atualidade. O Kit disponibiliza
entradas e saidas digitais e analdgicas para interfaceamento com o CLP

O CLP possui suporte a rede de comunicacdo, que possibilita uma abordagem completa dos
temas de automacéo. Integrado a plataforma INFINITE de recursos digitais, a teoria e prdtica
nunca estiveram t&o préximas e otimizadas. Disponibiliza também, a aquisicdo sem o IHM, ou
seja, apenas com o CLP, de acordo com a necessidade do usudrio.

Temas de Estudo
Coédigos DKS8:

DK20/488S - Siemens (CLP) « Teoria sobre o CLP;

DK20/489S - Siemens (CLP e IHM)  ° Utilizacdo de Funcdes Bindrias;
DK20/488W - Weg (CLP) * Fungdo Set / Reset;

DK20/489W - Weg (CLP e IHM) * Blocos Temporizadores e Contadores;
DK20/488D - Delta (CLP) * Bloco de Movimentacéo de Dados;
DK20/489D - Delta (CLP e IHM) * Desenvolvimento de Programacéo do CLP;

* Entrada e Saida Analogica;
* Teoria e Desenvolvimento de Telas de IHM;
* Integragdo do CLP, IHM e Processos Industriais.
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MechatroSystem

Célula Mecatronica Industrial com Robo - Industria 4.0

),

b @ @ b @ 5

__________

Automacao Big Data Cloud computing Auténomo 10T Gerenciamento de dados

A IndUstria 4.0 facilita a visGo e execucdo de “Fdbricas Inteligentes”. Com as suas estruturas
modulares, os sistemas ciber-fisicos monitoram os processos, criam uma cépia virtual do mun-
do fisico e tomam decisées descentralizadas. Com a internet das coisas, os sistemas ciber-fisi-
cos comunicam e cooperam entre si e com os humanos em tempo real e, através da computa-
cGo em nuvem, ambos os servicos internos e intra-organizacionais séo oferecidos e utilizados
pelos participantes da cadeia de valor.

Essas novas tecnologias trazem indmeras oportunidades para a agregacéo de valor aos clien-
tes e aumento de produtividade nos processos industriais, mas sem o enfoque adequado, po-
dem desperdicar grandes investimentos, com poucos resultados. O conjunto Dobot + Mecha-
trosystem FS é a plataforma ideal para conceitos de automagéo e integracéo entre tecnologias.

Temas de Estudo Principais Componentes
« Tecnologias habilitadoras da IndUstria 4.0; « Esteiras transportadoras;
* Processos Industriais Discretos; * Vélvulas e atuadores pneumdticos;

* Sensor capacitivo para deteccdo de pecas;

* Motor DC para simular um processamento
de peca;

* Sensores magnéticos nos atuadores;

* Todos os atuadores pneumdticos dupla

* Tecnologia de Sensores Industriais;
* Tecnologia de Atuadores Industriais;
* Equacionamento de Varidveis;

* Andlise de Fluxograma;

* Programacéo de Processos Industriais; acdo possuem reguladora de fluxo;

* Técnica de Processamento Sequencial; * Compressor compativel com todo processo;
* Integracdo do robd com processo industrial;  * Jogo de cabo para o funcionamento de

* Estudo de Robética; todo o conjunto.
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Cédigo DK8: DK20/894F

Célula mecatrénica desenvolvida pela DK8 para os alunos do nivel técnico, superior ou
pbs-graduacdo que desejam aprender conceitos de manufatura integrada, loT, inteligéncia
artificial, robética, entre outras tecnologias habilitadoras da indUstria 4.0.

Com o MECHATROSYSTEM FS, além do estudo das tecnologias habilitadoras da inddstria
4.0, o aluno pode desenvolver conceitos de pneumdtica e eletropneumdtica, sensoriamento,
controle de fluxo na producdo, entre outros temas, com aplicacdo prdtica em um processo
industrial.

O equipamento pode ser controlado a partir de um CLP, PIC, Arduino e pelo préprio siste-
ma de entradas e saidas do DOBOT MAGICIAN, que possibilita ao aluno um aprendizado
completo em diversos temas e tecnologias da atualidade. A plataforma completa para o seu
cursol
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PneuSystem

Soluc¢éio compacta para estudo dos conceitos
de pneumdtica e eletropneumadtica.

Coédigo DK8: DK20/258F

A unidade pneumdtica PNEUSYSTEM alpha, oferece facilidade e portabilidade em seu uso.
Desenvolvida pela DK8, ela foi projetada para proporcionar conhecimento pratico em pneu-
mdtica e eletropneumdtica, preparando os alunos para atuarem na indUstria.

O sistema permite o ensino a partir da intfroducéo de principios bdsicos da tecnologia pneuma-
tica até circuitos sequenciais.

Todos os componentes utilizados s@o itens industriais genuinos para fornecer o mdaximo de
exposicdo e familiarizagdo com esta tecnologia. Os componentes e simbologias desta unidade
estdo de acordo com as normas internacionais.

Temas de Estudo

« Geragdo e Preparacdo do Ar Comprimido;

* Tratamento e Distribuicdo do Ar Comprimido;

* Atuadores Pneumadticos;

* Vélvulas Pneumdticas e Eletrovdlvulas;

* Botdes Elétricos;

* Sensores Magnéticos e Fim de Curso Elétrico;

* Reles Eletromecénicos e Reles Temporizadores;

* Montagem de Circuitos Pneumdticos e Eletropneumdticos;
* Comandos Sequenciais.
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Sistema de Treinamento em Mdquinas Elétricas

Bancada completa para estudo em mdquinas elétricas

O conjunto didético para ensino e ensaios de Mdquinas Elétricas Rotativas foi desenvolvido
para permitir um estudo completo das caracteristicas das principais mdquinas elétricas rotativas
encontradas na indUstria. Tendo em vista o constante desenvolvimento da tecnologia moderna,
onde a cada dia surgem equipamentos cada vez mais sofisticados no mercado, os conjuntos para
treinamento e ensino ndo devem apontar apenas para medicdes de grandezas e sim fornecer
condicdes para que o aluno aprenda o principio de funcionamento das mdquinas, isto €, uma
andlise qualitativa, seguido de uma andélise quantitativa baseada em instrumentos tradicionais.
Foi com esta finalidade que desenvolvemos o Sistema de Treinamento em Mdaquinas Rotativas.

As mdquinas, apesar de possuirem poténcias fracionadas, apresentam caracteristicas muito
préoximas a grandes motores e geradores encontrados na inddstria com a grande vantagem do
tamanho reduzido, propiciando uma grande flexibilidade nos trabalhos técnicos.

« Sistema de treinamento em conversdo de  Todas as méquinas séo interligadas, podendo
energia; cada mdéquina trabalhar individualmente ou de

* Possibilidade da realizag@o de experimentos maneira conjunta;
bésico a tépicos avangados; * Sistema de acoplamento através de polias;

* Construcdo das mdquinas, embora didética, * Possibilidade real de se fazer estudos e andlises
similares as profissionais; da qualidade de energia do conjunto.

* Apresentagdo grdfica dos circuitos de ligacdo
em cada méquina;
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Unidade de Laboratério para Eletronica Analégica e Digital

Sistema de ensino modular em eletrénica analégica e digital

Codigo SD-1202

O Kit SD-1202 trata-se de um laboratério de eletrdnica em formato de maleta que inclui boa
parte das ferramentas eletrénicas necessérias para testes e desenvolvimento de circuitos nas
dreas de eletrénica analégica e digital.

Fontes protegidas contra sobretenséo e sobrecorrente;

Décadas capacitivas, indutivas e resistivas;

Suporta os sistemas SD-1100A como opcional;

Saidas DC: +5V (1A), =12V (1A) e duas 0~20V (1A);

Saidas AC: 15V, 5V, CT, 5V, 15V; (250mA, 50/60Hz);

Gerador de nivel: 16 (TTL, sem bounce);

Saidas de pulso: THz, 10Hz, 100Hz, TkHz, 10kHz e

100kHz (onda quadrada/TTL);

Indicadores de nivel 16gico: 16 LEDs (TTL, CMOS);

Testador légico (TTL, CMOS, high, low, tri-state);

Display HEXA: 2 indicadores (7 segmentos);

Indicadores: ldmpada, buzina, alto-falante;

Potenciémetro: 1kQ (1), 10kQ (1), 100kQ (1);

Gerador de fungdes (onda senoidal, triangular e

quadrada):

* Faixa de frequéncia: 10~100kHz (4 faixas);

* Impedancia de saida: 50Q (saida DC) e 600Q
(saida AC).

e Décadas:

* Capacitiva:
* 0~150nF (passo: 10nF);
* 0~1,5uF (passo: 100nF).

* Resistiva:
* 0~15kQ (passo: 1kQ);
* 0~150kQ (passo: 10kQ).

* Indutiva:
* 0~1,5mH (passo: 100uH);
* 0~15mH (passo: TmH).

* Chaves: 4 reversoras, 4 pulsan-
tes,
2 reversoras pulsantes;

* Alimentagdo: 110V/220V
(50/60Hz).
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Unidade de Laboratério para Eletronica Analégica e Digital

Médulos opcionais para laboratério de eletrénica SD-1202

MATIIA Legic Clrouns (ol

Coédigo SD-1100A

Sistema diddtico modular com terminais banhados a ouro e circuitos protegidos por placa de
acrilico que permitem ao aluno a visualizagéo dos componentes que estdo sendo utilizados.

M-1100A: Protoboard com 2.420 contatos (Protoboard de 2.420 furos + 20 cabos banana-agulha);

M-110TA: Lei de Ohm, série/paralelo, Lei de Kirchhoff;

M-1102A: Galvandmetro, ponte de Wheatstone, voltimetro, amperimetro, ohmimetro;

M-1103A: Circuito AC: capacitancia, induténcia, circuito RL/RC, ressonéncia RLC;

M-1104A: Diodo, retificador de (meia/completa) onda, filtros C/RC/LC;

M-1104B: Zener, regulador de tensdo, regulador de tensdo com transistor, regulador de tenséo com Cl;

M-1105A: Transistor, polarizacdo DC, configuracéo EC/BC/CC, amplificador a transistor,
Darlington, Push-Pull;

M-1106A: Caracteristicas e amplificadores de semicondutores: JFET, MOSFET;

M-1107A: Amplificador diferencial, operacional, DC Offset, amplificador (Av, Ai, Zi, Zo, etc.),
filtros com AmpOp;

M-1108A: Cl 555; astdvel e monoestavel;

M-1109A: Caracteristicas do tiristor: UJT, SCR, TRIAC, DIAC, PUT;

M-1110A: Oscilador: deslocamento de fase, Colpitts, Hartley, Cristal;

M-1111A: Circuito de légica digital: l1égica de diodo, E/Ou/Exclusivo, inversor;

M-1113A: Circuito légico: porta CMOS;

M-1114A: Circuito sequencial: Flip-Flop JK/RSD, contador sincrono/assincrono;

M-1115A: Légica de meméria digital: SRAM, DRAM, EPROM;

M-1116A: Combinagéo digital: Mux/Demux, somadores;

M-1116A: Conversores: A/D, D/A;

M-1117A: Microcontrolador PIC 16F648A.
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DOBOT Magician

O DOBOT Magician é o primeiro robd de 4 eixos de
mesa do mundo. Ele é capaz de executar diversas
funcées como impressdo 3D, gravacdo laser,
caligrafia e desenho. Ele possui 13 interfaces que
suportam desenvolvimentos secunddrios, projetos
de laboratério e capacitacdo em robdtica.

Uma grande variedade de cendrios de aplicacéio
podem ser desenvolvidas através do uso de
seus softwares de programacdo e acessérios
de hardware. Os seguintes tdopicos podem ser
ensinados para estudantes de diferentes niveis:

Sistemas Robéticos
A Convencéo de Denavit-Hartenberg
Controle de Movimentos Robéticos

Programacéo de Robds

Brago robotico - Ii'e ns Nno Prod U io _- Kit de Caligrafia & Desenho
- Suporte de Caneta
Caneta

Adaptador de Alimentagao

Cabo USB
-~ Kit Pneumatico
Garra Pneumdtica
Ventosa & Junta 4
Fita Crepe

Controladora Bomba de Ar
(Impresséo 3D) I

Tubo de Alimentacéo

(Impresséo 3D)

* Caixa de Ferramentas

Chaves Allen (Hexagonais)

M1.5 M2 M2.5

ACESSOIIOS ocvumeessrmermrensmoesresssemsmmos s

Lista de Materiais
Chave de Fixagao Rapida
Guia Réapido i
. _ Ferramenta de Calibracéo
Placa de Vidro (Impresséo 3D)
. Macaco de Parafuso x 2
Placa de Calibragéo de Sensores

Papel Kraft (Gravacéo Laser)

-+ Médulo Bluetooth (Wireless — 1)

Kit Controle Joystick -~ Médulo Wi-Fi

Conector Host USB

Joystick
T Kit de Impressao 3D
Extrusora
Kit Laser -~ Hot End
Médulo Laser Suporte de Filamento para Impresséao 3D
Oculos de Protecdo a Laser 200g de Filamento
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Aplicacoes

Software

DobotLab

de Software)

SDK (Kit de Desenvolvimento

Protocolo de comunicagéo e biblioteca de programas Dobot

Interfaces de Extenséo

10 entradas e saidas, configurdveis como entradas analégicas ou saidas PWM

4 saidas de poténcia controldvel de 12V

Interface de Comunicagdo UART, Reset, STOPR, 12V, 5V e duas I/Os inclusas

2 saidas para Motor de Passo

Especificacoes do Produto

Peso

3,4kg

Dimensées da Base

158mm x 158mm

Materiais

Liga de Aluminio, Pldastico ABS

Controladora

Controladora Dobot integrada

Comunicagdo

Instalagé@o Mesa
NUmero de Eixos 4

Carga Mdéxima 500g
Alcance Mdximo 320mm
Repetibilidade +0,2mm
Interface de USB/WiFi/Bluetooth

Alimentagéo

100 a 240VAC, 50/60Hz

Consumo 78W Méx.
Amblen’r~e de -10° ~ 60°C
Operacgdo
. . ; Velocidade
Eixo Movimentagéo (Carga de 250g)
J1 - Base -120° ~ 120° 320°/s
J2 - Braco Traseiro -5° ~ 90° 320°/s
J3 - Braco Frontal -15° ~ 90° 320°/s
J4 - Servo Rotativo -140° ~ 140° 480°/s
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Ferramentas

Realize uma grande variedade de atividades como caligrafia e desenho, gravacéo
impressdo 3D com o kit de garra, kit pneumdtico, kit de impressdo 3D e kit de escrita.

laser e

Dimensoes 150mm x 150mm x 150mm
Impressdo 3D Materiais PLA
Resolucdo 0,Tmm
Consumo 500mW
Gravagdo Laser Tipo 405nm (Laser Azul)

Alimentacéo

12V, Disparo TTL (controle PWM)

Garra

Suporte de Caneta Diémetro da Caneta 10mm
Diémetro do Copo 20mm
Ventosa & Vécuo
Presséo -35KPa
Abertura 27,5mm

Tipo de Controle

Pneumdtico

Forga

8N
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Produtos Relacionados

Kit Basico de IA

O Kit Bésico de IA utiliza a placa de desenvolvimento Arduino, a qual integra hardwares de
cédigo aberto comumente utilizados, incluindo reco nhecimento de voz, componentes visuais,
controle por joystick e luzes LED.

Comandos de voz sdo decodificados em uma linguagem “compreensivel” pelo robd, a qual
controla seus movimentos e agdes.

Estudantes podem se especializar nos métodos mais comuns de implementacéo de interagdo
homem-mdquina, incluindo selecdo de hardware, conexdes elétricas, métodos de comunicagdo
e implementacdes de software. Os Kits sdo perfeitamente aplicados em sistemas embarcados,
eletrdnicos e cursos de linguagem C.

Tensdo de Trabalho: 5V

N° de Portas I/O Digitais: 54
CPU

N° de Portas I/O Analégicas: 16

Frequéncia: 16MHz

Processador: NXP LPC4330, 204MHz, Dual core

Camera Pixy Sensor de Imagem: Omnivision OV9715, 1/4”, 1280x800

Campo de Viséo: 75° horizontal, 47° vertical

Tenséo de Trabalho: 3,3V ~ 5V

Joystick
Dimensées: 37mm x 25mm x 32mm

Cores: Vermelho, Verde e Azul

Botodes Tensdo de Trabalho: 3,3V ~ 5V

Dimensées: 22mm x 30mm

Cores: Vermelho, Verde e Azul

Médulo de Luz LED Tenséo de Trabalho: 3,3V ~ 5V

Dimensées: 30mm x 20mm
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Com o Kit Trilho Linear, o DOBOT
Magician pode expandir sua drea de
para 1 metro (3,28 ft). Isso significa
gue o robd pode executar ainda mais
cendrios baseados na InduUstria 4.0,
como atividades de pick and place,
caligrafia, desenho e gravagdo laser em
dreas maiores.

Acessorios

Kit Trilho Linear

Carga Mdaxima 5kg
Distancia Transportdvel 1000mm
Velocidade Mdxima 150mm/s
Aceleragdo Méxima 150mm/s?
Repetibilidade +0,01mm
Precis@o Absoluta 0,25mm
Peso Liquido 4,7kg
Peso Bruto 7,23kg
Dimensodes 1320mm x 120mm x 55mm

Kit Correia Transportadora

Carga Mdaxima 500 ¢g
Disténcia Transportavel 600mm
Velocidade Méxima 120mm/s
Aceleracdo Méxima 1,100mm/s?
Peso Liquido 4,2kg
Peso Bruto 5,34kg
Dimensoes 700mm x 215mm x 60mm

Sensor de Distancia

Distancia da Area

Medida 20 a 150mm
Sinal Analégico
Tensdo de Trabalho 4,5 ~ 5,5V

Sensor de Cores

Tensdo de Trabalho

3~ 5V

LED Branco, Controle Liga/Desliga

O Kit Correia Transportadora apresenta velocidade ajustavel, sensores de cor e disténcia, sendo
perfeito para criacéo de mini conjuntos de automacdo de linha de montagem para ensino de
estudantes sobre o funcionamento de sistemas de automagdo:
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Kit de Sensores para DOBOT Magician

O Kit de Sensores para DOBOT Magician pode ser programado utilizando programagdo Python
e Grdfica. Ele é de fécil utilizacdo e voltado para usuérios inexperientes. O kit inclui também
uma Magic Box e um Kit de Cédmera IA, que amplia ainda mais os cendrios de automagéo
possiveis.

ltens no Produto

C O
Joystick Botdo Sensor Sensor de Sensor Sensor Sensor de
Yy Duplo PIR Gestos Fotoelétrico de Som Temp/Umid

o B b

om Sensor Sensor Micro
Potenciometro de Cor de Luz Servo

Médulo
LED

Magic Box  Céamera IA

Joystick

O principio de funcionamento do joystick é similar ao de um controle de videogame
comum. Os eixos X e Y correspondem cada um a 1 potenciémetro de 10KOhms. Quando
o joystick € movimentado, é gerado um sinal analégico correspondente emitido como um
deslocamento no sinal da saida. O eixo Z funciona como um botéo.
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Conexao: Conecte a qualquer porta verde na Magic Box (porta 1 a porta 6)
Comunicacao: 12C

Cabeamento: Cabo de sensores universal

Valores de Saida X/Y: 10 a 250

Valores de Saida Z: 0: Solto; 1: Pressionado

Tensao: 5V

Corrente: 50mA

©)

o
Q

:

Botdo Duplo

O médulo de Botdo Duplo possui 2 botdes fisicos com diferentes cores. O médulo determina
a condicéo atual dos botdes detectando os signais de nivel alto/baixo nos pinos de entrada
de cada um deles.

Comunicacéo: |/O

Cabeamento: Cabo de sensores universal
Tensao: 5V

Corrente: 50mA

——
Conexao: Conecte a qualquer porta verde na Magic Box (porta 1 a porta 6) @

o
QO

(_[hmd]
Sensor PIR

O sensor PIR é um sensor infravermelho. E um detector piroelétrico infravermelho passivo,
capaz de detectar a radiacdo infravermelha emitida ou refletida pelo corpo humano, ou
objetos. Quando detectando um sinal, a saida é levada & nivel alto, carregando também o
intervalo de tempo durante o qual o nivel alto foi mantido (acionamento repetitivo é aceito)
até que o sinal desapareca (retornando ao nivel baixo).

Conexéo: Conecte & qualquer porta verde na Magic Box (porta 1 a porta 6)
Comunicacéao: I/O
Cabeamento: Cabo de sensores universal

Disténcia de Deteccéio: 150cm Q
Intervalo: 2s

Faixa de Indug¢ao: < 100°

Corrente Estatica: < 60uA D @
Temperatura de Operacédo: -20° a 80°C =

Tenséao: 5V \ Y,
Corrente: 50mA

Sensor de Gestos

O sensor de gestos é um sensor de reconhecimento de gestos 3D que utiliza de interface
I12C para comunicagdo. Ele suporta oito tipos de reconhecimento de gestos por padréo,
e sua frequéncia mdxima de deteccdo pode chegar a 240Hz. Possui certa resisténcia
d interferéncia de luz ambiente. Com forte estabilidade, velocidade de reconhecimento
rapida, alta precisé@o e baixo consumo (corrente de trabalho: 2,2mA), pode ser aplicado em
diferentes aplicacées, incluindo contro remoto sem contato, interacéo de robds, interacéo
homem-méquina, jogos e controle por gestos luminosos.
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Conexéao: Conecte a qualquer porta verde na Magic Box (porta 1 a porta 6)
Comunicacao: 12C

Cabeamento: Cabo de sensores universal —
Gestos Suportados: Cima, Baixo, Esquerda, Direta, Frente,
Pra trds, Sentido Hordrio, Sentido Anti-Hordrio

Distancia de Detecc¢ao Efetiva: 5 al15cm
Tensao: 5V O) (O

Corrente: 50mA

—1
[

Sensor Fotoelétrico

O sensor fotoelétrico, também chamado de chave fotoelétrica de proximidade, consegue
detectar a presenca de objetos caso este esteja bloqueando ou refletindo a luz. Ele
converte a entrada de corrente em um sinal dptico transmissor, o receptor entdo detecta
o objeto alvo de acordo com a intensidade ou presenca da luz recebida. O suporte de
liga de aluminio em forma de L é utilizado para fixacéo do sensor fotoelétrico, para que
a sonda do sensor possa ser colocada de forma paralela & mesa.

Conexao: Conecte a qualquer porta verde na Magic Box (porta 1 a porta 6) i —
Comunicacéo: |/O
Cabeamento: J& conectados

Faixa de Valores: 0: Sem bloqueios; 1: Luz bloqueada
Ambiente Padréao de Deteccéio: Luz solar menor que 10.000 Ix =
e luz de ldmpada incandescente menor que 3.000 Ix

Objetos Detectdaveis: Objetos transparentes e opacos

Temperatura de Operacédo: -25° a 55°C

Tempo de Resposta: <2ms

Sensor de Som

O sensor de som é utilizado para detectar intensidade sonora dos arredores. Quanto
maior a intensidade do som recebido, maior o sinal de saida e mais o valor de retorno.

Conexéao: Conecte a qualquer porta verde na Magic Box (porta 3 ou porta 4)

Comunicacao: ADC m

Cabeamento: Cabo de sensores universal

Faixa de Valores: 0 a 1023

Sensibilidade: (48dB a 52dB) @ 1kHz [9

Impedéancia do Microfone: 2,20hm

Frequéncia do Microfone: 16 a 20kHz LTI

Relacao Sinal-Ruido: 54dB —O
= =
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Sensor de Temperatura e Umidade

O sensor de temperatura e umidade é usado para detectar a temperatura e umidade do
ambiente.

Conexao: Conecte a qualquer porta verde na Magic Box ( 0.0-0-0
(porta 1 a porta 6) 00050000
0,0,0,0,0
Comunicacgéo: 12C 09095000
Cabeamento: Caobo de sensores universal I]g[l g I]g[lg[l
Faixa de Temperatura: 0° a 60°C (£1°C)
Faixa de Umidade: 10% a 90%UR (£5% UR) @
Tensdo: 5V
Corrente: 50mA q

Médulo LED

O médulo LED é composto por 3 luzes LED RGB, que podem ser controladas de forma
independente.

s N
Conexdao: Conecte a qualquer porta verde na Magic Box (porta 1 LiO]
a porta 6)
Comunicacéao: Single-bus O O O
Cabeamento: Cabo de sensores universal
Faixa de RGB: 0 a 255 O) (O
Faixa de Brilho: 0 a 100% —
Tensao: 5V L I )
Potenciometro

O potenciémetro é um elemento resistivo com resisténcia méxima de 10KOhms e seu valor
pode ser ajustado através de seu knob rotativo.

Saida de Tenséao: 0 a 2.500 mV - ~N
Conexéo: Conecte as portas verdes na Magic Box (porta 3 ou porta 4) Pany
Comunicacao: ADC @
Cabeamento: Cabo de sensores universal %0
Faixa de Retorno de Brilho: 0 a 407 (Flutuacdo extrema no valor

é normal) @ @
Tensao: 5V

Corrente: 50mA L It y
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Sensor de Cor

O médulo sensor de cor é utilizado para identificar a cor de objetos e retornar um
sequéncia de valores RGB ou o status de deteccdo da cor alvo.

Conexao: Conecte a qualquer porta verde na Magic Box (porta 1 a porta 6)
Comunicacéo: 12C g
Cabeamento: Cabo de sensores universal

Resultado da Deteccéio de Cores: 0: Nenhuma cor; 1: Vermelho;
2: Verde; 3: Azul; 4: Amarelo; 5: Preto; 6: Branco

Valor de Cor RGB: 0 a 200 (Um valor mais alto indica uma cor
mais escura)

Tensao: 5V

Corrente: 50mA

Sensor de Luz

O sensor de luz contém uma resisténcia foto sensitiva. O valor de resisténcia diminui
conforme o aumento da intensidade de incidéncia luminosa. Baseado nisso, a mudanca
da tensdo é detectada e a intensidade luminosa é obtida através de um conversor AD.

Conexao: Conecte as portas verdes na Magic Box (porta 3 ou porta 4)

. e N
Comunicacao: 12C ®
Cabeamento: Cabo de sensores universal
Resultado da Deteccéio de Cores: 0: Nenhuma cor; 1: Vermelho; 2:

Verde; 3: Azul; 4: Amarelo; 5: Preto; 6: Branco

Valor de Cor RGB: 0 a 200 (Um valor mais alto indica uma D @
cor mais escura)
Tensao: 5V I
Corrente: 50mA

Micro Servo

Para o micro servo, o cabo amarelo se refere ao sinal, marrom se refere ao Terra e vermelho
se refere ao 5V. O servo pode ser rotacionado até 180°. Quando utilizando o micro servo,
preste atengdo ao fornecimento de corrente e tens@o para prevenir o superaquecimento.

Conexao: Conecte das portas verdes na Magic Box (porta 3 ou porta 6)

Comunicacao: PWM ¢ —
Cabeamento: Cabo de sensores universal L
Velocidade do Servo: 0,1s/60° (4,8V); 0,095/60° (6,0V) |

Torque: 1,6kg.cm (4,8V); 1,8kg.cm (6,0V)

Frequéncia do PWM: 50Hz/ 0,5ms a 2,5ms O O

Tensao: 4,8V a 6,0V
Corrente sem carga: 60mA
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Magic Box

A Magic Box separa os algoritmos de controle de movimento e tarefas de usudrio para
promover melhor flexibilidade para a programacgo. O DOBOT Magician Lite suporta
modo offline, deixando mais simples e fécil para programar e planejar as éreas de
trabalho quando configurando o ambiente de ensino.

MCU: ARM 32-bit Cortex-M4

Frequéncia Principal: 168MHz
Linguagem de Progamacéo: MicroPython
Alimentacéo: 100 a 240VAC, 50/60Hz

Consumo: 60W Max.

Ambiente de Operacéo: -5° a 45°C

Camera IA

Camera IA Livre de Distorcoées e microfone podem ser instalados.
Lentes Livre de Distorcées | 1 Megapixels | Rotagdo de 135° | Microfone

Formato do Sensor: CMOS 1/4”

Resolucdo do Sensor: 1M

Entrada de Voz: Microfone integrado
Taxa de Transferéncia Mdaxima: 1.280 x 720px @ 30fps

Tensao: 5V

Ambiente de Operacéao: 0° a 50°C

Médulos Sensores

(7 )
O qg) e}
— DOBOT —

N\ <)

Vs

Modo de

Médulo . Interface Nota
Comunicacao
Sensor de Luz, Potenci®dmetro ADC Port 3 ou Port 4 En’rrfud'o
e Sensor de Som Analégica
Joystick, Sensor de
Temperatura e Umidade, ..
Sensor de Gestor & Sensor de 12C Port T a Port 6 Entrada Digital
Cor
Micro Servo PWM Port 3 a Port 6 Entrada PWM
Médulo LED Single-bus Port 1 a Port 6 -
Sensor PIR, Botdo Duplo, /O Port 1 a Port 6 I/Os Gerais

Sensor Fotoelétrico
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DOBOT M1 Pro

O DOBQOT M1 Pro é um robé colaborativo SCARA desenvolvido para indUstria leve. Suas
aplicagdesforam construidas com base nas vantagensdo M1, integrando os softwares inteligentes
da DOBOQOT e suas plataformas de hardware, o levando a ser ideal para as necessidades de
manufatura em indéstrias leves, visto que é capaz de realizar tarefas ainda mais complexas.

O M1 Pro apresenta deteccdo de colisGo livre de sensores, programacéo por orientacdo
manual, alta precisGo e encoders altamente resistentes & interferéncia para controles ainda
mais precisos. Também ¢é possivel realizar desenvolvimentos secunddrios, possibilitando uma

gama ainda maior de aplicacdes.

Uma grande variedade de aplicagdes e cendrios podem ser desenvolvidas através do software
e hardwares do equipamento. Os seguintes tépicos podem ser ensinados no ramo académico:

Sistemas Colaborativos Controle de Cobés

Sistemas de Operagéo Colaborativos Aplicacdes de Robés Industriais

Aplicacoes de Cobds com Tecnologias Integradas
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Desenvolvimento de Software e Portas

‘//—\\ Software de Desenvolvimento DobotLink

1. API

2. Cédigo Demo

3. Compativel com linguagens de
programacdo em acordéncia com
Websockets como C(++), Python, PHP,
JavaScript, HTML, etc.

Interface de Comunicacao

1. Ethernet
2. RS-232C

1/0

6 Entradas ADC | 22 Saidas Digitais
Porta RS-485 | 24 Entradas Digitais

LN &J ~
Especificacoes
| 641 mm ‘
[
209 mm | 200 mm, 200 mm, /%0 400
T | | G
300
600
525 200
450
£ 100
£ 375
> IS
8 £ 300 0
S 25 900
" “ 150
= -200
. 75
v 0 -300

450 525 600 675

|
175 mm

Catdlogo Educacional 2023 | mw



32

A\ inipa

DOBOT M1 Pro

Modelo M1 Pro
Ndmero de Eixos 4
Carga Méxima 1,5kg
Alcance Méximo 400mm
Repetibilidade +0,2mm
. . _ Velocidade
Eixo Movimentagdo M.
N +85° 180°/s
Pardmetros de - O
Movimentacéo J2 +135 180°/s
J3 5 a245mm 1.000mm/s
J4 +360° 1.000°/s
Alimentacdo 100 a 240VAC, 50/60Hz
Tensdo Nominal 48V DC
Consumo 192W
Comunicagéo TCP/IR, Modbus TCP
Orientacdo de instalagdo Mesa
Peso 15,7kg
Dimensées da Base 230mm x 175mm
Ambiente de Operagéo 0° a 40°C
Software DobotStudio 2020, SCStudio
]
D44$ 2
. ~ @16H7O,, S
Furos de Fixacdo da Base Z e

-0.025

| @ 300 D16t
== :
L N §
| l | o
D50 HT 9, | *
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Interface da Base

Entradas Digitais 16

Saidas Digitais 16
Ethernet 2
USB 2.0 2

Entrada Encoder 1

Interface de Parada

de Emergéncia !

Interface da Ponta do Braco

Entradas Digitais 4

Saidas Digitais 4

Produtos Relacionados

Kit Basico M1 Pro

Ventosa Ventosa
Carga Méxima 0,5kg Carga Méxima 0,2kg
Pressé@o de Vacuo -70kPa Presséo de Operacdo 200kPa
Peso 40g Peso 280g
Diémetro 20mm Abertura Ajustavel 16,3mm a 26,3mm
Dimensdes 30mm x 60mm Dimensdes 115mm x 50mm x 27,6mm
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Sistema de Treinamento Robético MG400

O Sistema de Treinamento Robético MG400 é uma solugdo educacional voltada para
estudos vocacionais e de instituicdes de nivel superior. Ele visa auxiliar estudantes a entender
o funcionamento e desempenho padréo de um sistema automatizado, para aprimorar o
resultado de seus cursos.
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Conexdes
e Cabeamento

Botoées e Emergéncia

Esteira

Mini Bomba Geradora de Vacuo MG400

Itens no Produto (dentro da caixa)

Sistema de Visédo

.~ DOBOT MG400

. Reservatério

. Caixa de Ferramentas

Bandeja para paletizagdo

" LED Indicador de Status

DOBOT MG400

Suporte para smartphone

Mini Bomba de Presséo & Vacuo

Guia de montagem (base fixa inclusa)

Sistema de Visdo

Placa de Terminais

Correia Transportadora (Estoque e encoder inclusos)

Indicador de Status LAB

Trackpad

Caixa de Ferramentas

Placa Padréo

Material de treinamento com 10
configuracdes de sistema
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Especificacoes
Ali mentacédo 100 a 240VAC, 50/60Hz
Saida de Tenséo 48V, 24V
Sistema Poténcia Total 500W
Peso 40kg
Dimensbes 960mm x 600mm x706mm (ponto mais alto do suporte visual)
Dimensoes 543mm x 55mm
Materiais Aluminio, PVC
Velocidade 6m/min
Troncs:s:::(‘:loro Driver de Controle Velocidade Ajustavel por motor DC, 24V @ 1A
Encoder Encoder Incremental, resolucgo 1.000 P/R, @ 40mm
Q\’I‘ﬁqdel:fz;(e) Modo de Controle Controle por I/O, regulacéo de velocidade manual
Sensor Sensor Motor: 5882-50ZY
Material PMMA
Unidade de Driver de Controle Drive de passo, 2,45V @ 0,5A, Angulo de passo: 1,8°

Alimentacéo

Modo de Controle

Driver I/O

Ovutras
Unidades

Sensor Sensor fotoelétrico, detecgéo de disténcia: 5 a 100mm
Capacidade 12
Bandeja
Dimensdes 180mm x 120mm x 140mm
Diviséria da Capacidade 4
Bandeja Dimensoes 190mm x 715mm x 120mm

Alimentacéo

100 a 240VAC, 50/60Hz

Tenséo Nominal 48V
Consumo Nominal 240W
Peso 8kg

Dimensées da Base

190mm x 190mm

Numero de Eixos 4
Carga Méxima 750g

Alcance Méximo 440mm
Repetibilidade +0,05mm

Interface de

Comunicacéo

TCP/IP. Modbus TCP
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Pixels Efetivos 5 Megapixels
Cor Mdltiplas cores
Taxa de Atualizagdo e Resolugdo 31 FPS @ 2.592x 1.944
Cémera Interface USB 3.0
Montagem das Lentes C-Mount (Montagem C)
Dimensodes 29mm x 29mm x 30mm
Peso 59¢g
Distancia Focal 12mm
Tamanho Méximo de Imagem 1/1,8” (9mm)
Abertura F2.8aF16
Médulo Lentes Controle Abertura e Foco manuais
de Viséo Interface C-Mount (Montagem C)
Filtro M27 X 0,5
Dimensées Externas 229mm x 35,36mm
Cor Emitida Branco
NUmero de LEDs 48
llumindncia 40.000Ix
Fonte de Comprimento de Onda 455 a 457,5mm
Luz Disténcia de Trabalho 35a 110mm
Tamanho Interno; 40mm; Externo: 70mm; Altura: 25mm
Diametro externo da lente Mdéximo 839mm
Peso 0,48kg
Consumo 20w
qrodulo | Ruido 65dB
Dimensdes 160mm x 140mm x 50mm
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DPCS-3

SISTEMA DIDATICO DE CLASSIFICACAO DE PECAS

Kit Viséo para Separacdao de Pecas

Apresentamos o DPCS-3, um sistema de freinamento em  robética
que permite a organizacéo de pecas de forma fdcil e prética.

Composto por uma bancada mével, um braco robético colaborativo, um kit de viséo,
calha e mesa vibratéria, garra tipo ventosa, sistema a vécuo, pecas para a simulagdo
e pallet para o posicionamento das pecas, o DPCS-3 é ideal para iniciantes nos
assuntos de robdtica. Com este sistema é possivel conduzir as pecas através da calha
até a mesa vibratéria, localizé-las com o kit de visGo e capturd-las com o braco
robdtico para posterior acomodag¢éo no pallet no correspondente formato da peca.

O DPCS-3 ¢ o sistema de treinamento mais completo e pratico do mercado, sendo ideal
para o ensino dos fundamentos essenciais em programacéo de robética. Adquira jé o seu
e se torne um expert em robética.
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Kit de Visao DOBOT

O Kit de Visao DOBOT entrega uma plataforma de software e hardware bésica para
desenvolvimento visual, a qual atende as necessidades de aplicagéo visual como posicionamento,
medicdo, deteccdo e identificagdo. O Kit é compativel com Magician, MG400, M1 Pro, linha de
robds colaborativos CR e outros produtos.

O Kit tem um desempenho destacdvel e poderosa biblioteca de ferramentas de andlise visual
para construir aplicagdes de maquinas com sistemas visuais. Com software intuitivo, os usuérios
podem construir aplicagcdes baseadas em visGo, em minutos, o que a torna ideal para cursos
em que tecnologia de mdquinas visuais, processamento de imagem digital, robds e sistemas
de visé@o s@o necessdrios.

Software de Suporte

O  DobotVisionStudio  integra  inOmeros
componentes de algoritimos de uma mdquina
visual, aplicdvel avérios cendrios de automagéo.
Por exemplo, busca, medicdo e deteccdo de
defeitos em pecas de trabalho ou objetos.
Com a inflagdo no campo da tecnologia de
algoritimos, a plataforma tem uma poderosa
biblioteca de ferramentas visuais, permitindo o
usudrio construir solugdes sem a necessidade
de cédigos.

Catdlogo Educacional 2023 | mw

39



40

A\ inipa

Especificacoes do Produto

Camera HD Colorida

Modelo da Camera MV-CE050-30UC
Tamanho do Sensor 1/2,5" CMOS
Modelo do Sensor AR0521

Pixels Efetivos

5.000.000 pixels

Tomanho do Pixel

2,2um x 2,2um

Taxa de Atualizagéo/Resolugdo

31 @ 2.592 x 1.922

Relagao Sinal-Ruido

> 40dB

Faixa Dinédmica

> 60dB

Tipo de Obturador

Obturador Rolante

Tempo de Exposicéo

Formato Bayer: 16us - 1s

Outros formatos: 28us - 1s

Controle de Exposicdo

Automdtico/Manual

Dimensoes 29mm x 29mm x 30mm
Interface de Dados USB 3.0
Temperatura de Operagéo 0 a 50°C

Montagem das Lentes

Mount-C (Montagem C)

Fonte de Luz Branca Auxiliar

Modelo da Fonte de Luz JHZM-A40-W
Cor Emitida Branco
Quantidade de LEDs 48 LEDs
lluminagéo 40.000Ix
Brilho Ajuste continuo, faixa ajustével: 0 a 100%

A cor da temperatura é mantida

Comprimento de Onda

455nm a 457,5nm

Tenséo de Saida

12V
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Fonte de Luz Branca Auxiliar

Poténcia de Saida

3,5W a 5W

Distancia de Trabalho

35mma 110mm

Especificacdes

Diadmetro Interno: 40mm

Didmetro Externo: 70mm

Altura: 25mm
Diémetro Interno do Anel Max: 239mm
Peso 0,48kg

Ambiente de Operagéo

Temperatura: 0° a 40°C

Umidade: 20 a 85%UR

Ambiente de Armazenamento

Temperatura: -20° a 40°C

Umidade: 20 a 85%UR

Lente de Foco Fixo 12mm de 6 Megapixels

Modelo da Lente MVL-HF1228M-6MP
Distancia Focal 12mm
Méximo Tamanho de Imagem 1/1,8"(29mm)
Abertura F2,8 a F16
Abertura Manual
Modo de Controle
Foco Manual
D 41,2°
Campo de Visdo H 1/1,8" 34,4°
\Y 23,4°
Temperatura de Operacéo -10° a 50°C
Distor¢do Optica -0,38%
Disténcia Focal Traseira 17,526mm
Distancia de Fotografia Minima 0,06m
Montagem Mount-C (Montagem C)
Filtro M27 x 0,5
Tamanho 229mm x 35,36mm
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Rob6 Manipulador Mével Auténomo

O AMMR combina um inovador SLAM, navegacdo laser e tecnologias de interagdo homem
magquina para realizar transporte e operacdes de manipulacdo “pick-and-place”, apresentando
navegacdo precisa, sistemas de seguranca proativos, software de facil utilizagdo e seguranca
para colaboragdo com humanos.

Combinado coom acessérios parceiros do ecossistema, o AMMR pode realizar tarefas como
transporte de wafer, carga & descarga de multiplos maquindrios, inspecdo de poténcia e muito
mais, para assim aprimorar a eficiéncia logistica nos cendrios industriais.
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Cendrios de Aplicacéo

[

8 @ 6

i

o

Manipulagéo Carga & Processamento Inspecdo Eletrénica
de Wafer Descarga de Maquindrio  de Poténcia de Consumo
L] L] ~
Especificacoes

691 mm
O1B
| m| |
-/ . . A
L] [ ]
4 C 1= 1
1 N =4 N

Saude

o

Produtos de

Cuidado Pessoal

F

il

f—— 560 mm
B—— 582mm —

T

—
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AMMR

Modelo AMB-300XS AMB-300/300D
Método de Navegao SLAM Laser
Modo de Driver Diferencial de duas rodas
Cor da Carcaca Branco Pérola
D|men36es’(;om brago 845mm x 585mm x 700mm 1.000mm x 700mm x 79mm
robético)
Diémetro Rotativo 980mm 1.040mm
ParGmetros Peso (Com bateria) 120kg 144kg
Capacidade de Carga 300kg
Largura Minima de 795mm 840mm
Corredor
Preciséo de Navegacdo +5mm, =0,5°
Velocidade de Navegagéo <1,5m/s <1,4m/s
Area Mop,eo!do (Quadro 200.000m?
Unico)
Especificacé@o 48V, 40Ah (Bateria de Litio) 48V, 52Ah (Bateria de Litio)
Autonomia 8h 8h
Bateria
Tempo de Coggo (10 para <2 5h
80%)
Método de Carregamento Manual/Automdtico/Recarga Rapida
, . A 3 vias 7 vias
Saidas Digitais de Poténcia (Carga total de 24V@2A) (Carga total de 24V@2A)
Exdenstio de Entradas Digitais 11 vias (PNP/NPN) 10 vias (PNP/NPN)
Interface
Interface de Parada de . .
N Saida com 2 vias
Emergéncia
. Rede 2 vias M12 . .
Interface de Rede com Fio X-CodeGigabit Rede 3 vias RJ45 Gigabit
Red
ede Rede sem Fio WiFi 802.11 a/b/g/n/ac
NUmero de Lidar 2 (SICK nanoScan3) 1 ou 2 (P+F R2000-HD)
Painel de Botdo de Emergéncia,
! ~ Buzina, Luz Ambiente, Aro v
Operagdo
de Seguranca
Display com IHM X v
Ambiente de Temper:;:kr)ci:eentl::ﬁldade 0° a 50°C, 10% a 90% (sem condensacéo)
Operagdo
Grau IP IP20
ISO 3691-4 v X
e EMC/ESD, UN38.3 RoHS,
Certificacoes REACH v
Area Limpa ISO Classe 5 X
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PRODUTOS PARA
ENSINO PRIMARIO,
FUNDAMENTAL E
MEDIO REGULARES
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Produtos para Ensino
Primdrio, Fundamentadl
e Médio Regulares
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e

DOBOT Magician Lite

O DOBOT Magician Lite € um braco robético multi-funcional, leve e inteligente. Ele é um
dos principais produtos na linha Educacional da DOBQOT. Estudantes podem interagir com ele
utilizando software, hardware e interfaces de expansdo para maximizar sua liberdade criativa.

Por meio de desenvolvimento tedrico e execugdo pratica, estudantes podem aprender como |A

(Inteligéncia Artificial) e robds funcionam. Eles podem também ser introduzidos no mundo de
robética e como robés sdo aplicados no mundo real.
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ltens no Produto

Magician Lite -

Kit de Blocos de Construgdo ;

Blocos de Construcéo x16

Palete de blocos x2

Tapete .

Kit de Ferramentas /
Chave Allen 1,5mm (Hexagonal)

Chave Allen 2mm (Hexagonal)
Ventosa (Sobressalente)

Parafuso (Sobressalente)

Ferramenta - Garra Macia ¢

Ferramenta - Suporte de Caneta :

Tubo de Tinta x2

» Ferramenta - Ventosa

» Controladora Magic Box

» Adaptador de Alimentacéo

Kit de Camera

Fixador da Camera

Guia Rapido

% Placa de Calibragéo

Conjunto de Cabos

Cabo de Alimentagéo 4 Pinos
Cabo de Comunicagéo 10 Pinos

Cabo USB
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Especificacées do Produto

Magician Lite

Numero de Eixos 4
Carga Mdxima 250g
Alcance Maximo 340mm

Repetibilidade +0,2mm

Fonte de Alimentacdo

100 a 240VAC, 50/60Hz

Traseiro e Dianteiro

Entrada de Alimentagéo 12V, 5A DC
Ambiente de Operagao -5° ~ 45°C
Consumo 60W Méx.
Interface de Comunicagéo Porta Serial USB. Virtual /
Porta Serial
Software DobotlLab
Peso 2,4kg
Comprimento dos Bragos 150mm

Dimensées da Base

146mm x 146mm

Eixo Movimentagéo
J1 - Base -135° ~ 135°
J2 - Brago Traseiro -5° ~ 80°
J3 - Braco Frontal -10° ~ 85°
J4 - Servo Rotativo -135° ~ 135°

-150

-100 -50 0 5(

100 150




Magician Box

O DOBQOT Magician Lite apresenta uma controladora externa chamada Magic Box. Ela separa
o algoritimo de controle e tarefas para prover maior flexibilidade durante a programacéo. O
Magician Lite suporta modo offline, tornando assim mais fécil de planejar a programacéo ao
se configurar o ambiente de ensino.

MCU ARM 32-bit Cortex-M4
Frequéncia Principal 168MHz
Fonte de Alimentagéo 100 a 240VAC, 50/60Hz
Entrada de Alimentagéo 12V, 5ADC (
Ambiente de Operagao -5°C a 45°C
Consumo 60W Max.
Interface de Porta Serial USB Virtual /
Comunicagéo Porta Serial
Linguagem .de MicroPython
Programacéo
Software DobotLab
Peso 98g
Dimensodes 95mm x 80mm x 21,5mm
Ferramentas

Diferentes tipos de ferramentas intercambidveis como garra macia, ventosa e suporte de caneta
permitem aos estudantes a livre expressdo de suas criatividades.

@
St .
Suporte de Diémetro para canetas de 8 a 12mm
, Caneta
Bomba de ar integrada que funciona com ventosa de 20mm de
Ventosa

didmetro, sob presséo negativa

Bomba de ar integrada que funciona sob pressédo positiva e

rra Maci . L. oA
Garra Macia negativa com méxima disténcia de abertura e fechamento de 50mm
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Kit Camera IA

Camera IA livre de distor¢des e microfone podem ser instalados.

Dimensoes 50mm x 44mm x 25mm
Tamanho do Sensor 1/4" CMOS
Pixels de Imagem Tm
Formato de Imagem YUV/MIPG

Formato de Dados

240x320, 640x480, 1.280x720

Méxima Taxa de Transferéncia de Imagem

1.280x720 @ 30fps

Controle de Cémera

Saturacdo, Contraste e Acutdncia

Balanco de Branco

Automdtico

Exposicdo Automdtico
Temperatura de Operacéo 0 a 50°C
Tenséo de Operacgéo 5VDC
Interface de Comunicagéo USB 2.0

Entrada de Voz

Microfone Integrado

Destaques

Design “Tudo-em-um”, microfone integrado, lentes livre de
distorcéo

Angulo de Operacéo da Camera

0°a 135°

Funcoes

Reconhecimento facial, reconhecimento de imagem, OCR e
reconhecimento de texto, reconhecimento de fala, etc.
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Produtos Relacionados

Kit de Ensino IA

O Kit de Ensino IA é composto por 4 caixas com acessérios para 4 cendrios de aplicagdo com
IA incluindo armazenamento de mercadoria (OCR), mercearia inteligente (reconhecimento
e segmentacdo de imagens), assistente de compras inteligente (reconhecimento de voz e
facial) e classificacdo inteligente de lixo (reconhecimento de imagem e voz).

Materiais PVC, PC, Silicone, Papel

Dimensdes do Pacote 560mm x 175mm x 105mm
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Material Diddtico

Sistema de Aprendizagem
Novo Ensino Médio

Integracdo de dreas de conhecimento e tecnologias

ltinerdrio formativo integrado:
Matemdtica e suas tecnologias e linguagens e suas tecnologias

O Sistema de Aprendizagem DK8 fomenta a integragdo das dreas de conhecimento para o
desenvolvimento de projetos. As atividades de aprendizagem guiam o aluno a desenvolverem
condicdes para interpretar a realidade e enfrentar os desafios da contemporaneidade, basea-
dos em pesquisas, andlise de dados, pensamento critico e argumentacéo.

ntegram areas de | Desenvolvem o
to ‘ aluno pesquisador

Problemas Reais

Atividades de aprendizagem DK8 - Ensino Médio

O processo de aprendizagem passa predominantemente pelo trabalho em equipe e pelo res-
peito a cultura juvenil! O trabalho de conscientizag@o e constante incentivo a participacdo e va-
lorizacdo de diferentes perfis criativos do grupo, promove envolvimento e o engajamento dos
alunos nas atividades de aprendizagem. Gradualmente os alunos desenvolvem e potenciali-
zam a criatividade, a autonomia, comunicagdo e express@o, o convivio interpessoal, o uso de
diferentes habilidades e saberes, o respeito, o exercicio da cidadania e o empreendedorismo.

% Pesquisa em fontes confiaveis e analise de dados

9 Interpretacdo da realidade e pensamento critico

Processo criativo e uso de tecnologias

(‘ \ Propostas e a¢des sdcio culturais
=P 4
° Resolugao de problemas, projetos e empreendedorismo
S
o M
a,a
-’
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Aprender fazendo!

Robética

As propostas encorajom todos os envolvidos, a partici-
par e acrescentar no processo de aprendizagem e de-
senvolvimento um do outro, a sua maneira, e a partir do | intelisncia
que j& conhecem sobre os temas sugeridos. A prética é |
interativa, inclusiva e diversificada.

Realidade
Aumentada

Simuladores
Ultrarrealistas

Aluno e professor terdo acesso ao sistema fisico, nesse caso, ao braco robético Dobot LITE,
livro e uma plataforma de software interativa que guia o aprendizado do aluno de maneira
criativa e instigante. Para todas as dreas do ensino tecnolégico abrangidas por nossas so-
lucdes, existe uma vasta biblioteca para pesquisa. Além disso, aluno e professor, poderdo
durante a jornada da aprendizagem, utilizar um pacote de atividades organizados por com-
plexidade na ferramenta de Software INFINITE Learning.

O INFINITE Learning tambem é uma plataforma com a interface intuitiva e facilitadora a
aprendizagem das tecnologias. Professor e aluno navegardo por um sistema que disponibi-
liza sintese teérica e atividade prética para cada tema abordado com: introducdo; objetivos
propostos e lista de todo material necessério para execucéo da prética com o hardware e um
passo a passo para uma orientagdo completa do usudrio na plataforma.

o || X g 2o

Sintese Tedrica Atividade Pratica Passo a passo Atividade Resolvida

e0cccccccccccccccc e ©00000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000

Teoria Pratica

Nossa proposta é manter o movimento entre o ensinar e o aprender, o mediar e o libertar esse
aluno para criar e co-criar, errar e corrigir o percurso durante o desenvolvimento de projetos
a partir de problemas reais.
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Kit de Sensores para DOBOT Magician Lite

O Kit de Sensores para DOBOT Magician pode ser programado utilizando programacéo Python
e Grdfica. Ele é de fécil utilizacdo e voltado para usuérios inexperientes. O kit inclui também
uma Magic Box e um Kit de Cdmera IA, que amplia ainda mais os cendrios de automagdo

possiveis.

Itens no Produto

uuuuu

o O
Sensor de Sensor Sensor
Gestos Fotoelétrico de Som

Sensor Sensor

Temp/Umid Mfg;lo Potenciémetro de Cor de Luz

Sensor de

Joystick

O principio de funcionamento do joystick é similar ao de um controle de videogame
comum. Os eixos X e Y correspondem cada um a 1 potenciémetro de 10KOhms. Quando
o joystick € movimentado, é gerado um sinal analégico correspondente emitido como um
deslocamento no sinal da saida. O eixo Z funciona como um botédo.

56 /A\Wa | Catdlogo Educacional 2023



Conexéo: Conecte a qualquer porta verde na Magic Box (porta 1 a porta 6)
Comunicacgéo: 12C

Cabeamento: Cabo de sensores universal

Valores de Saida X/Y: 10 a 250

Valores de Saida Z: O: Solto; 1: Pressionado

Tensao: 5V

Corrente: 50mA

©

o
@

.

Botdo Duplo

O médulo de Botéo Duplo possui 2 botdes fisicos com diferentes cores. O mddulo
determina a condicéo atual dos botdes detectando os signais de nivel alto/baixo nos pinos

de entrada de cada um deles.
———\

Conexéao: Conecte a qualquer porta verde na Magic Box (porta 1 a porta 6)
Comunicacéao: I/O

Cabeamento: Cabo de sensores universal

Tensao: 5V

Corrente: 50mA

OO0

o
Q

|

Sensor PIR

O sensor PIR é um sensor infravermelho. E um detector piroelétrico infravermelho passivo,
capaz de detectar a radiagdo infravermelha emitida ou refletida pelo corpo humano, ou
objetos. Quando detectando um sinal, a saida é levada & nivel alto, carregando também
o intervalo de tempo durante o qual o nivel alto foi mantido (acionamento repetitivo é
aceito) até que o sinal desaparega (retornando ao nivel baixo).

Conexdao: Conecte a qualquer porta verde na Magic Box (porta 1 a porta 6)
Comunicacéo: /O
Cabeamento: Cabo de sensores universal :

Disténcia de Deteccdio: 150cm
Intervalo: 2s

Faixa de Induc¢ao: < 100°
Corrente Estatica: < 60uA D @
Temperatura de Operacédo: -20° a 80°C —
Tensao: 5V L Jaag )
Corrente: 50mA

Sensor de Gestos

O sensor de gestos é um sensor de reconhecimento de gestos 3D que utiliza de interface
|2C para comunicacdo. Ele suporta oito tipos de reconhecimento de gestos por padréo,
e sua frequéncia mdxima de deteccdo pode chegar a 240Hz. Possui certa resisténcia
d interferéncia de luz ambiente. Com forte estabilidade, velocidade de reconhecimento
répida, alta precisdo e baixo consumo (corrente de trabalho: 2,2mA), pode ser aplicado
em diferentes aplicacdes, incluindo contro remoto sem contato, interacdo de robds,
interacdo homem-mdquina, jogos e controle por gestos luminosos.
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Conexao: Conecte a qualquer porta verde na Magic Box (porta 1 a porta 6)
Comunicacao: 12C
Cabeamento: Cabo de sensores universal B
Gestos Suportados: Cima, Baixo, Esquerda, Direta, Frente,
Pra trds, Sentido Hordrio, Sentido Anti-Hordério

Distancia de Deteccdo Efetiva: 5 al5cm D @
Tensao: 5V —
Corrente: 50mA I}

Sensor Fotoelétrico

O sensor fotoelétrico, também chamado de chave fotoelétrica de proximidade, consegue
detectar a presenca de objetos caso este esteja bloqueando ou refletindo a luz. Ele converte
a entrada de corrente em um sinal éptico transmissor, o receptor entdo detecta o objeto
alvo de acordo com a intensidade ou presenca da luz recebida. O suporte de liga de
aluminio em forma de L é utilizado para fixagcdo do sensor fotoelétrico, para que a sonda
do sensor possa ser colocada de forma paralela & mesa.

Conexao: Conecte a qualquer porta verde na Magic Box (porta 1 a porta 6) —
Comunicacao: |/O e
Cabeamento: J4 conectados

Faixa de Valores: 0: Sem bloqueios; 1: Luz bloqueada
Ambiente Padréao de Deteccéio: Luz solar menor que 10.000 Ix
e luz de ldmpada incandescente menor que 3.000 Ix

Objetos Detectaveis: Objetos transparentes e opacos
Temperatura de Operacéao: -25° a 55°C

Tempo de Resposta: <2ms

Sensor de Som

O sensor de som ¢é utilizado para detectar intensidade sonora dos arredores. Quanto
maior a intensidade do som recebido, maior o sinal de saida e mais o valor de retorno.

Conexéo: Conecte & qualquer porta verde na Magic Box (porta 3 ou porta 4)m
Comunicacdao: ADC
Cabeamento: Cabo de sensores universal q

Faixa de Valores: 0 a 1023 ]
Sensibilidade: (48dB a 52dB) @ 1kHz
Impedancia do Microfone: 2,20hm
Frequéncia do Microfone: 16 a 20kHz
Relacéo Sinal-Ruido: 54dB © O
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Sensor de Temperatura e Umidade

O sensor de temperatura e umidade é usado para detectar a temperatura e umidade do
ambiente.

Conexao: Conecte a qualquer porta verde na Magic Box (porta 1 a porta 6)
Comunicacao: 12C

Cabeamento: Cabo de sensores universal Ugﬂgﬂgﬂgﬂ
Faixa de Temperatura: 0° a 60°C (+1°C) fog0g0g0g
Faixa de Umidade: 10% a 90%UR (=5% UR) ogojododa

Tensao: 5V
Corrente: 50mA D @

Médulo LED

O médulo LED é composto por 3 luzes LED RGB, que podem ser controladas de forma
independente.

~N

Conexéao: Conecte & qualquer porta verde na Magic Box (porta 1 i T
a porta 6)

Comunicacéo: Single-bus O O O

Cabeamento: Cabo de sensores universal

Faixa de RGB: 0 a 255 @ @

Faixa de Brilho: 0 a 100%

Tensao: 5V L T00T )

Potencidometro

O potenciémetro é um elemento resistivo com resisténcia méxima de 10KOhms e seu
valor pode ser ajustado através de seu knob rotativo.

Saida de Tensdo: 0 a 2.500 mV s N
Conexdao: Conecte as portas verdes na Magic Box (porta 3 ou porta 4) % ‘
Comunicagéio: ADC @
Cabeamento: Cabo de sensores universal
Faixa de Retorno de Brilho: 0 a 407 (Flutuagdo extrema no valor

é normal) @ @
Tensao: 5V

Corrente: 50mA L T y

Sensor de Cor

O médulo sensor de cor é utilizado para identificar a cor de objetos e retornar um
sequéncia de valores RGB ou o status de deteccdo da cor alvo.
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Conexéao: Conecte & qualquer porta verde na Magic Box (porta 1 a porta 6)
Comunicacao: 12C

Cabeamento: Cabo de sensores universal

Resultado da Detec¢éio de Cores: 0: Nenhuma cor; 1: Vermelho;

2: Verde; 3: Azul; 4: Amarelo; 5: Preto; 6: Branco

Valor de Cor RGB: 0 a 200 (Um valor mais alto indica uma cor

mais escura)

Tenséo: 5V TTTT
Corrente: 50mA

Sensor de Luz

O sensor de luz contém uma resisténcia foto sensitiva. O valor de resisténcia diminui
conforme o aumento da intensidade de incidéncia luminosa. Baseado nisso, a mudanca da
tensdo é detectada e a intensidade luminosa é obtida através de um conversor AD.

Conexao: Conecte as portas verdes na Magic Box (porta 3 ou porta 4)
Comunicacao: [2C 4 h
Cabeamento: Cabo de sensores universal

Resultado da Detecc¢éio de Cores: 0: Nenhuma cor; 1: Vermelho;
2: Verde; 3: Azul; 4: Amarelo; 5: Preto; 6: Branco

Valor de Cor RGB: 0 a 200 (Um valor mais alto indica uma @ @
cor mais escura)

Tensdo: 5V
Corrente: 50mA . J

Micro Servo

Para o micro servo, o cabo amarelo se refere ao sinal, marrom se refere ao Terra e vermelho
se refere ao 5V. O servo pode ser rotacionado até 180°. Quando utilizando o micro servo,
preste atencdo ao fornecimento de corrente e tens@o para prevenir o superaquecimento.

Conexdao: Conecte as portas verdes na Magic Box (porta 3 ou porta 6)
Comunicacdao: PWM

Cabeamento: Cabo de sensores universal

Velocidade do Servo: 0,1s/60° (4,8V); 0,09s/60° (6,0V)
Torque: 1,6kg.cm (4,8V); 1,8kg.cm (6,0V)

Frequéncia do PWM: 50Hz/ 0,5ms a 2,5ms

Tensao: 4,8V a 6,0V

Corrente sem carga: 60mA
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Médulos Sensores

Médulo MOd? de~ Interface Nota
Comunicacao
Sensor de Luz, Potenciémetro ADC Port 3 ou Port 4 En’rrs:c!o
e Sensor de Som Analégica
Joystick, Sensor de
Temperatura e Umidade, ..
Sensor de Gestor e Sensor de 12C Port 1 a Port 6 Entrada Digital
Cor
Micro Servo PWM Port 3 a Port 6 Entrada PWM
Médulo LED Single-bus Port 1 a Port 6
Sensor PIR, Botéio Duplo, /O Port T a Port 6 I/Os Gerais

Sensor Fotoelétrico

DOBOT Magician Go
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O DOBOT Magician Go é uma plataforma mével que pode ser combinada com um Magician
Lite para habilitar mobilidade no brago robético. Ele possui 2 cdmeras aprimoradas com |A,
localizadas na frente do chassi e a ponta do brago robético, permitindo diversas aplicacdes em
diferentes cendrios. O Magician Go é principalmente controlado através da Magic Box, que
pode receber comandos através das fiagdes de entrada, Bluetooth, controles de videogame
e scripts offline. Através da plataforma educacional DobotlLab, usudrios podem programar
o Magician Lite utilizando programagéo Python e grdfica. Uma vasta gasta de cursos e
mapeamento de médulos estd disponivel para aprimorar as experiéncias de aprendizado.

ltens no Produto

Guia Rapido x1 . Placa de Calibraggo da Camera x1

Dongle Bluetooth x1 -, ; Adaptac@o de Alimentagéo x1

Kit Camera 1A x1 ..

T Kit de Joystick x1
Joystick x1
Conector USB x1

Cabo de Carregamento do Joystick x1

Power Box x2

Integradas ao Magician Go

R — Kit de Acessérios x1
Chave Allen 1,5mm (Hexagonal) x1
Chave Allen 2mm (Hexagonal) x1

Magic Box x1 - Chave Allen 2,5mm (Hexagonal) x1

Parafuso Allen Cilindrico (M2 x 25) x2

Parafuso Allen Cilindrico (M3 x 6) x2

Parafuso Allen Chato (M3 x 8) x2

; Porca Sextavada (M2) x2

Magician Go x1 Cabo USB x1
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Especificacoes do Produto

Magician Go

Parametros
Bdsicos

Peso

5kg

Materiais

Pléstico de engenharia, liga de aluminio, aco inoxidével

Interface de Comunicagéo

Controle Remoto 2,4GHz, Serial USB, Bluetooth

Modo de Controle

Controle Remoto 2,4GHz, Bluetooth, Controle via I/O’s,
Controle via Script

Dimensoes 463mm x 293mm x 125mm
Carga Mdéxima 5kg
Consumo Nominal 60W
Duracéo da Bateria 150min.
Velocidade Méxima Tm/s
Tensdo Nominal 12V
Temperatura de Operagéo 0° a 45°C

Software

DobotlLab (Programagéo Blockly/Python)

Controladora
Magic Box

CPU

ARM 32-bitCortex-M4

Tensdo Nominal

100 12V

Interface

Interface de Poténcia | alimentacdo para o Magician Go e braco

4 pinos (2 ocupados) Fornecem

robdtico

10 pinos de comunicagdo (2 ocupados)
para comunicagdo com Magician Go e
braco robético

Portas de

Comunicagdo 1 USB tipo C para comunicacdo serial

com PC

1 Interface extensora USB para USB,
incluindo o receptor de joystick

2 interfaces ocupadas para controle do
chassi e a cémera |IA do braco

Interfaces E/S 4 interfaces disponiveis para

customizagdo de |/Os, AD, saida PWM,
12C, etc.

Extens@o para Motor

Interface de 2 interfaces extensoras para controle de

motor de passo

Interface de
Poténcia 12V

2 interfaces de poténcia a 12V para
alimentacéo de saida e entrada

Espago de Driver para USB

188KB

Linuagem de Programacéo

MicroPython
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Magician Box

O DOBOT Magician Lite apresenta uma controladora externa chamada Magic Box. Ela separa
o algoritimo de controle e tarefas para prover maior flexibilidade durante a programagéo. O
Magician Lite suporta modo offline, tornando assim mais fécil de planejar a programacéo ao
se configurar o ambiente de ensino.

McCuU ARM 32-bit Cortex-M4
Frequéncia Principal 168MHz
Fonte de Alimentagéo 100 a 240VAC, 50/60Hz
Entrada de Alimentagéo 12V, 5A DC
Ambiente de Operacgao -5°C a 45°C
Consumo 60W Max.
Linguagem de Programacéo MicroPython
Software DobotlLab
Peso 98g
Dimensoes 95mm x 80mm x 21,5mm
Interface de Comunicagéo Porta Serial USB Virtual / Porta Serial

Camera IA

O DOBOT Magician Go possui 2 cédmeras aprimoradas com IA, localizadas na frente do
chassi e a ponta do brago robético, permitindo diversas aplicacdes em diferentes cendrios.
O algoritimos |A integrado localmente realiza reconhecimento de imagem, texto e face sem
conexdo & internet, permitindo reconhecimento de caminhos, sinalizacdes de rua, detecco
de pedestres e operacdo do brago robético enquanto dirigindo, permitindo diregdo autdnoma
com IA.
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Processador |A

Chip controlador
principal

K210

Nucleo do Chip

Dual core RISC-V 64-bit @ 400Mhz

Membéria 8MB
Flash 16MB
USB tipo C
Interface Interface de comunicagédo 4 pinos
Céamera IA Compartimento Micro-SD
do Braco
Formato do Sensor 1/4"
Distancia Focal 1,7mm
Abertura F/2,4
Pardmetros de Camera
Sensor de Image 0OV2640

Tamanho da Matriz

1.600mm x 1.200mm

Campo de Visao

150°

Materiais

Plastico

Dimensdes

54mm x 61mm x 28mm

Resolugdo da Tela LCD

320 x 240 px

Joystick Sem Fio 2,4GHz

Dimensoes 156mm x 102mm x 60mm
Peso 190g
Capacidade da Bateria 500mAh
Entrada de Carregamento Micro USB

Tipo de Conexdo

Sem fio 2,4GHz

Dongle Bluetooth

Tipo de Conexdo
Protocolo de Comunicagéo

USB 2.0, BLE4 2

Faixa de Transmissé@o

15m (Campo aberto)

Dimensoées 72mmx 27,8mm x 12,3mm
Peso 20g
Tenséo 5V

Frequéncia de Trabalho

2,4GHz a 2,48GHz

Fungdo

Reconhecimento automdtico / Resposta por 1 botéo
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www.minipa.com.br
sac@minipa.com.br
facebook.com/Minipadobrasil
linkedin.com/company/minipa
youtube.com/@OMinipadoBrasil0

MATRIZ: Av. Carlos Liviero, 59 - Vila Liviero
04186-100 - Sao Paulo - SP - Tel.: (11) 5078-1850

FILIAL: Av. Santos Dumont, 4401 - Zona Industrial Norte
89219-730 - Joinville - SC - Tel.: (47) 3467-8444

FILIAL: Rua Morro da Graca, 371 - Jardim Montanhés
30730-670 - Belo Horizonte - MG - Tel.: (31) 2519-4550
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tel.: (11) 5078-1850



